上海交通大学“大学生创新实践计划”企业项目征集表
	项目中文名称
	基于ViLab的机械臂创新项目设计

	项目英文名称
	

	申请人数
	3-5人
	执行时间
	2018.11-2019.11

	企业简介
	NI是一家致力于为工程师和科学家提供各种工具来提高效率、加速创新和探索的知名跨国企业。在半导体行业，NI的产品覆盖了半导体产业从设计到生产的几乎全部流程，为业内的设计室、晶圆厂、封测厂、高校和研究机构提供了非常有力的技术支撑，为他们提供可扩展的解决方案来应对成本、设计和器件挑战。
[bookmark: _GoBack]上海华用电子科技有限公司成立于2015年。公司所创立的IOEDU品牌教学设备是专业、专心、专注为高等院校、职业院校、技工院校、行业企业培训中心提供电气自动化、机电一体化、工业机器人应用、教育机器人、数控机床、电子电工技术、虚拟仪器、物联网、综合布线、机械传动、液压与气动、电机装配与维修检测等教育装备，并提供专业建设、课程开发、师资培训等人才培养整体解决方案服务。长期以来我们不断提高高校教育产品品质，逐步完善高校教育产品种类。目前已经有单片机、虚拟仪器、EDA、PLC、传感器、测控、自动控制、电工电子、机床电路、机器人、飞行器、智能小车、实训系统等15大类，共100多种产品。

	企业资源支持
	1、机械臂LabVIEW开发工具包
2、基于Python的网站开发
3、基于Html5/Javascript/CSS网页前端开发
4、基于Three.js的3D机械臂网页动画开发
5、ViLab平台使用指导

	企业导师信息
	NI院校客户经理 曹行；徐若冰，上海华用研发经理；

	项目简介，研究内容与意义
	ViLab是一款包含多种学科的工程教育网络平台，该平台可为学生提供多种虚实结合的工程教育内容。本项目会基于该平台实现机械臂虚拟现实开发。
最终递交一个使用HTML5技术构建的网站链接。使用者通过该网站上传LabVIEW的机械臂算法程序，并通过在网站的操作，运行该程序，从而可以远程驱动机械臂以自己的预想方式运转。
同时要在该网站界面中使用3D技术实现机械臂的3D动画呈现，该3D动画能够和当前的机械臂动作同步。

	预期成果
	1、设计一个基于ViLab平台的虚实结合的实验内容；
2、递交一个可供访问的网站链接作为最终成果；

	对学生的要求
	1. 理工科背景
2. 有一定编程基础
3. 对LabVIEW/Python/Javascript混合编程项目有兴趣

	对学校导师的要求
	



