上海交通大学“大学生创新实践计划”企业项目征集表
	项目中文名称
	云台输送链路系统

	项目英文名称
	The transportation system of gimbal

	申请人数
	3-5人
	执行时间
	1年

	企业简介
	南京景曜智能科技有限公司以移动机器人产品为主要方向，目前公司业务涵盖教育、铁路、零售、物流、装配等领域。公司在推进技术进步与业务拓展的同事，也积极响应国家智能制造发展规划，与上海交通大学、南京大学等高校在产学研方面进行多项合作。

	企业资源支持
	项目前期交流，项目进行过程中的指导，包括电路设计、软件开发指导，以及案例、公共代码共享。


	企业导师信息
	黄怡，男，上海交通大学博士，在交大期间曾代表交大多次获得国内外中型组足球机器人竞赛冠军。2013年成立南京景曜智能科技有限公司，担任总经理至今。擅长移动机器人技术。

	项目简介，研究内容与意义
	项目主要目的：
开发能够为全方向运行的云台系统输送物料的自动系统。
研究内容：
研究何种输送链路不会影响云台运动的全向性能，研究如何在输送过程中不影响云台的方向，不给云台产生过大的抖动。
项目意义：
对一个正在工作的云台系统来说，很可能需要实现物料的各向转移，这样的云台首先需要源源不断的物料供应，其次在供应过程中不能够影响云台本身的稳定性，实现本项目目标带来的直接好处是能够扩展云台的功能，为云台系统带来更多更广的应用。



	预期成果
	1， 完成输送链路
2， 保证云台方向的稳定性
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	对学生的要求
	1，对机械方面的知识比较熟悉，特别是关于机械振动、加工工艺等方面的知识。
2，对云台控制的知识比较熟悉。


	对学校导师的要求
	熟悉电路设计与制作，掌握移动机器人的控制方法，能够对项目过程中的难题提供解答。




